Ubersicht Simulink Blocke:

Winkelbeschleunigung (Block 1 oben):
ZMZ=O: —J* @+ Mgy — Fpe *r

.1
@ =7*(Man_Fpt*r)
Messerkraft (Block 2 Mitte->gesucht):
ZFX =0:my x g —my *X + Fyy

pr =mM*(jc'—g)
Tangentiallkraft an der Exzenterscheibe (Block 3 unten):

3 cos(p + B)

kinematische Abhangigkeit zwischen x und phi (vor Block 2 Mitte):

x =1 cos(@) ++/12 — 12 - sin(¢p)?

Zusammenhang beta und phi (vor Block 3 unten):

sin(B) = - sin(9)



