
Übersicht Simulink Blöcke: 

Winkelbeschleunigung (Block 1 oben): 

∑ 𝑀𝑧 = 0: − 𝐽 ∗ 𝜑̈ + 𝑀𝑎𝑛 − 𝐹𝑝𝑡 ∗ 𝑟 

𝜑̈ =
1

𝐽
∗ (𝑀𝑎𝑛 − 𝐹𝑝𝑡 ∗ 𝑟) 

Messerkraft (Block 2 Mitte->gesucht): 

∑ 𝐹𝑥 = 0: 𝑚𝑀 ∗ 𝑔 − 𝑚𝑀 ∗ 𝑥̈ + 𝐹𝑝𝑥 

𝐹𝑝𝑥 = 𝑚𝑀 ∗ (𝑥̈ − 𝑔) 

Tangentiallkraft an der Exzenterscheibe (Block 3 unten): 

𝐹𝑝𝑡 = 𝐹𝑝𝑥 ∗
cos(𝜑 + 𝛽)

sin(𝛽)
 

kinematische Abhängigkeit zwischen x und phi (vor Block 2 Mitte): 

𝑥 = 𝑟 ∙ cos(φ) + √𝑙2 − 𝑟2 ∙ sin(𝜑)2 

Zusammenhang beta und phi (vor Block 3 unten): 

sin(β) =
r

l
⋅ sin (𝜑) 

 


